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KAmod 12C Hub8 (PL)
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Opis
KAmod 12C Hub8 - Przetacznik/rozdzielacz interfejsu 12C z funkcja translacji napiec

Modut KAmod 12C Hub8 umozliwia przekierowanie sygnatéw SCL i SDA wejsciowego interfejsu I12C do o$Smiu niezaleznie
aktywowanych wyjsciowych interfejséw 12C (8 par SCL i SDA). Zastosowany w dowolnej aplikacji pozwala na usuniecie
konfliktu zduplikowanych adreséw uktadéw na magistrali I2C i zapewnia dwukierunkowg komunikacje. Dodatkowo KAmod
I12C Hub8 moze dziata¢ jako translator napie¢ magistrali 12C - interfejs wejSciowy toleruje napiecie do 5,5 V i moze by¢ ono
wyzsze od napiecia zasilajgcego modut.

~ KAmod
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Podstawowe cechy i parametry

Dwukierunkowy przetacznik/rozdzielacz interfejsu 12C z oSmioma wyjsciami

Dowolna kombinacja przekierowania wejsciowego interfejsu 12C do wyjsciowych

Zawiera uktad TCA9548A

Trzy wejscia adresowe - mozliwe dotgczenie 8 modutéw do jednego interfejsu

Dziata z taktowaniem interfejsu 12C do 400 kHz

Dziata z napieciem 1,8...5,5 V na liniach interfejsu 12C

Wymaga zasilania napieciem 1,8...5,5V

Zawiera rezystory podciggajace (pull-up, 4,7 kQ) do zasilania V+ na wszystkich liniach interfejséw wyjsciowych 12C
(wszystkie dotgczone uktady muszg by¢ kompatybilne z tym napieciem)

Umozliwia translacje napie¢ - interfejs wejsciowy 12C toleruje napiecie wyzsze (do 5,5 V) od napiecia zasilajgcego
modut
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Wyposazenie standardowe

Kod Opis

e Zmontowany i uruchomiony modut

¢ 1 x prosta listwa goldpin 10-pin raster 2,54 mm
¢ 1 x prosta listwa goldpin 8-pin raster 2,54 mm
* 2 x prosta listwa goldpin 4-pin raster 2,54 mm

KAmod 12C Hub8
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Schemat elektryczny
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Rozmieszczenie linii 1/0
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Oznaczenie (J1) Funkcja

SD * Sygnat SDA (dane) interfejsu 12C

SC * Sygnat SCL (zegar) interfejsu 12C

RST * Wejscie zerujace uktad, aktywne w stanie L

AO. AL A2 (-)Wejécia umozliwiajgce ustawienie adresu interfejsu 12C (bity 2, 1, 0). DomysInie ustawione na logiczne

Sterowanie modutem KAmod 12C Hub8 odbywa sie poprzez interfejs 12C wyprowadzony na ztgczu J1. Linie SD i SC wymagaja
zewnetrznych rezystoréw podciagajacych pull-up. Komunikacja moze by¢ taktowana sygnatem zegarowym o czestotliwosci
do 400 kHz.

Wejscia A0, A1, A2 pozwalajg ustawic adres (bity nr 2, 1i 0), jakim bedzie dysponowat modut dofgczony do interfejsu 12C.
Domyslnie wejscia te sg potaczone do masy poprzez rezystory (pull-down) i przyjmujg wartosci logiczne 0. Dotgczenie
dodatniego bieguna zasilania do wej$¢ AO/A1/A2 ustawia logiczne 1 dla najmtodszych bitéw adresu. Wszystkie dostepne
adresy interfejsu 12C zawierajg sie w zakresie 0x70...0x77.

Sygnat zerujacy (RST) stuzy do wyzerowania uktadu TCA9548A na ptytce KAmod I2C Hub8. Podanie logicznego stanu
niskiego (L) przywraca wszystkie ustawienia do stanu poczatkowego - wyjscia 12C beda nieaktywne.

12C-SDA

12C-SCL
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Wyjsciowe interfejsy 12C

Oznaczenie Funkcja
SDO, SCO (J4)|Sygnaty SDA (dane) i SCL (zegar
SD1, SC1 (J4)|Sygnaty SDA (dane) i SCL (zegar
SD2, SC2 (J2)|Sygnaty SDA (dane) i SCL (zegar
SD3, SC3 (J2)|Sygnaty SDA (dane) i SCL (zegar
SD4, SC4 (J2)|Sygnaty SDA (dane) i SCL (zegar

)
)
)

interfejsu 12C 0
interfejsu 12C 1
interfejsu 12C 2
interfejsu 12C 3
interfejsu 12C 4
interfejsu 12C 5
interfejsu 12C 6
interfejsu 12C 7

SD5, SC5 (J2)|Sygnaty SDA (dane) i SCL (zegar
SD6, SC6 ()3)|Sygnaty SDA (dane) i SCL (zegar
SD7, SC7 ()3)|Sygnaty SDA (dane) i SCL (zegar

[N Py el Fai e Pl P e

Modut KAmod 12C Hub8 zawiera 8 wyjsciowych interfejséw 12C oznaczonych jako 12C0...12C7. Komunikacja pomiedzy
Interfejsem wejSciowym, a interfejsami wyjsciowymi jest w petni dwukierunkowa - nazwy , wejSciowy” i ,wyjsciowy sa tylko
umowne.

Interfejsy 12C0...12C7 sg wyposazone w rezystory podciggajace pull-up, o wartosci 4,7 kQ dotgczone do zasilania V+.
Wszystkie uktady dotgczone do interfejséw wyjsciowych musza by¢ kompatybilne z tym napieciem. Rozmieszczenie
interfejséw oraz poszczegdlinych linii SDA i SCL zostato doktadnie oznaczone na ptytce PCB modutu oraz na rysunku:
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CH6 12C-SDA
CH6 12C-SCL

CH3 12C-SDA
CH3 12C-SCL
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Sterowanie wyjsciami 12C

Sterowanie modutem KAmod 12C Hub8 jest mozliwe poprzez interfejs 12C na ztgczu J1 (linie SD i SC). Zastosowany w module
uktad TCA9548A wymaga wystania 1 bajtu danych, ktéry ustawia wyjscia 12C0...12C7 w stan aktywny lub nieaktywny.
Podstawowy adres uktadu to 0x70 i moze by¢ zmieniany w zakresie 0x70...0x77 w zaleznosci od stanu wejs¢ A2, Al, A0 na
ztgczu J1. Format ramki sterujgcej 12C pokazuja rysunki.

Device (Target) Address (7 bits)

A

Conirol Register (& bits)

A

B3 | B2 | B1

e
—»| =

e
=]

START

INPUTS

5—»

>
-

I2C BUS TARGETADDRESS

112 (decimal), 70 (hexadecimal)

113 (decimal), 71 (hexadecimal)

114 (decimal), 72 (hexadecimal)

115 (decimal), 73 (hexadecimal)

r|lz|z|x(r|r|r|-E
II_II_II_II_g

LElIZXIrFIr| ] X|rHE=]|r

B7 B-GIBS B4

B!IBEIB'I B0

116 (decimal), 74 (hexadecimal)
117 (decimal), 75 (hexadecimal)
118 (decimal), 76 (hexadecimal)
119 (decimal), 77 (hexadecimal)

Channel 0

Channel 1

Channel 2

Channel 3

Channel 4

Channel 5

Channel &

Channel T

Pt

ACK  STOP

Szczegétowe informacje dotyczace komunikacji i konfiguracji uktadu TCA9548A sg dostepne w dokumentacji technicznej

tego uktadu.
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Zasilanie

Oznaczenie (J1) Funkcja
V+ wejScie zasilania, biegun dodatni
GND wejscie zasilania, biegun ujemny (GND)

Modut KAmod 12C Hub8 moze by¢ zasilany napieciem statym o wartosci 1.8...5,5V, dotgczonym do stykéw V+ oraz GND na
ztaczu J1.
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Wymiary
Wymiary ptytki KAmod 12C Hub8 to 31x18,3 mm. Na ptytce znajduja sie 2 otwory montazowe o $rednicy 3,2 mm.
31,0 mm
21,0 mm
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Program testowy

Program testowy zostat napisany w Srodowisku Arduino dla ptytki KAmodESP32 POW RS485.

//example code for KAmod I2C Hub8
//control 8x MCP23008 with the same I2C address
//ino board: ESP32-WROOM-DA Module

#include <Wire.h>
//#include <Adafruit MCP23X17.h>
#include <Adafruit MCP23X08.h>

#define DEBUG False

//LED

#define LED PIN 2
#define MY DELAY 2000
#define TEST LED ON 1

#define TEST LED OFF 0

//12C

#define I2C SDA 33
#define I2C SCL 32
#define I2C FREQ 400000

#define MCP23008 ARD 0x20

#define TCA9548 ARD 0x70
#define TCA9548 CHO (
#define TCA9548 CH1 (
#define TCA9548 CH2 (
#define TCA9548 CH3 (
#define TCA9548 CH4 (1<<4)
#define TCA9548 CH5 (
#define TCA9548 CH6 (
#define TCA9548 CH7 (

TwoWire I2Cbus = TwoWire(0Q);
Adafruit MCP23X08 MCPIO;

int 1i;

int sel;

int success;

bool i2cHub(uint8 t ch mask){
I2Cbus.beginTransmission(TCA9548 ARD);
I2Cbus.write(&ch _mask, 1);
return I2Cbus.endTransmission(true);

bool i2cCheck(uint8 t adr){
I2Cbus.beginTransmission(adr);
return I2Cbus.endTransmission(true);

}

void setup() {

11
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Serial.begin(115200);

while (!Serial) {}

delay(1000); // wait for native usb
Serial.println(); Serial.println(); Serial.println();
Serial.println("Hello. KAmod I2C Hub8 test");

pinMode(LED PIN, OUTPUT);
digitalWrite(LED PIN, HIGH);

delay(500);

while(!I2Cbus.begin(I2C SDA, I2C SCL, I2C FREQ)){
Serial.println("I2C Bus init failed...");

}

success = 0;
sel =

while(1){

sel++;

if (sel > 7) {
sel = 0;
success = 0;
delay(500);

}

i2cHub(1l<<sel);

delay(20);

if ('i2cCheck(MCP23008 ARD)){
delay(20);
if (MCPIO.begin I2C(MCP23008 ARD, &I2Cbus)) {
Serial.print("MCP init OK at channel ");
SUCCesS++;
} else {
Serial.print("MCP init FAIL at channel ");
}
} else {
Serial.print("MCP Detect Failed at channel ");
}
Serial.print(sel);
Serial.println();

if ((sel == 7) && (success > 0)) break;
}

Serial.println("Setup finished");

sel = 7;
i=8;
success = 0;
}
AR L L R R
void loop() {
i++;
if (1 >= 8){
i=0;
Serial.println(); Serial.println();
while(1){
sel++;

if (sel > 7) {

12
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sel = 0;
delay(500);
}

i2cHub(1<<sel);
if (!i2cCheck(MCP23008 ARD)){

Serial.println(); Serial.printUn("########HHH#AH#EHHA" ) ;

Serial.print("Select I2C channel ");
Serial.print(sel); Serial.println();
Serial.print("Qut: ");
SUCCesS++;
break;

} else {
Serial.print("MCP Detect Failed at channel ");
Serial.print(sel); Serial.println();
success = 0;

}

delay(50);

}
}

if (i & 1){

digitalWrite(LED PIN, TEST LED ON);
} else {

digitalWrite(LED PIN, TEST LED OFF);
}
Serial.print(i); Serial.print(" ");
MCPIO.pinMode(i, OUTPUT);
MCPIO.digitalWrite(i, TEST LED ON);
delay(200);
MCPIO.pinMode(i, OUTPUT);
MCPIO.digitalWrite(i, TEST LED OFF);
delay(100);

if (success >= 16) {
Serial.println(); Serial.println(); Serial.println();
Serial.println("### Verify OK 2 times ###");
Serial.printUln("### THATS ALL ###");
while(1){};

13
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Linki

e Karta katalogowa TCA9548A
e Przyktadowe programy
e Model CAD (STEP)
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https://github.com/KAMAMI-Labs/KAmod-I2C-Hub8.git
https://wiki.kamamilabs.com/images/f/f8/KAmod_I2C_hub8.zip

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
"bte i
sprzedaz@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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